MOTORI A PISTONI ASSIALI A CILINDRATA FISSA
FIXED-DISPLACEMENT AXIAL PISTON MOTORS
EHEHAEEDE

| motori a pistoni assiali serie M4 MF sono  The M4 MF series axial piston motors M4 MFZRFIHEEEDENAFHARS
a cilindrata fissa del tipo a piatto inclinato  have been designed to work both in an RZ&ZH,

e sono stati concepito per operare sia in  open and in a closed circuit. EHRGAEDERNAT T L AMTEN
circuito chiuso che aperto. Control systems actually available are FBFAREIFE , BEEEAME L%
Lo sviluppo di gruppi rotanti making easy to use these motors in any &it , MM EXHBRBENBRAR B
appositamente concepiti unito ad uno  application for industrial and mobile field.  ZATEY , ¥4 T4EE 1 Ali£ 2|250bar
studio accurato delle sezioni di passaggio Development — of  rotating  groups, fERE Jig{E A% Z|350bar,

dell’olio, consentono a questi motori di  especially designed, united to an accurate #RIBER , DA A H & M4 |, AlaK X
raggiungere elevate velocita di rotazione study of oil passage sections, allow high =\ i& F A B %7 i o

garantendo una elevata affidabilita per speed rotation, giving extreme reliability
pressioni di funzionamento fino a 250 bar  for working continuous pressure unit 250
continui (350 bar di picco) bar and until 350 bar for peak pressure.

| motori possono essere forniti completi  Motors can be supplied on requests with
di accessori quali valvole a scarico complete accessories such as cross relief
incrociato e valvola di scambio integrata valves and built-in relief valve.

disponibili a richiesta.

DATI TECNICI
TECHNICAL DATA
BERSH
‘GRUPPO CILINDRATA TEORICA PRESSIONE 'VELOCITA DI ROTAZIONE MASSA
GROUP NOMINAL DISPLACEMENT PRESSURE SPEED WEIGHT
@ag) AFRHR DRUCK 3 ER
™) CONTINUA INTERMITTENTE PICCO MAX MIN
CUEIS TR Ay
cm® in® bar psi bar psi bar psi min-' min-! kg Ibs
21 1,28 250 3625 300 4350 350 5075 | 3600 500 75 16,50
M4 MF|_ 28 1,71 250 3625 300 4350 350 5075 3600 500 7,8 17,16
37 2,26 250 3625 300 4350 350 5075 | 2800 500 8,1 17,82

CP012_174



BONDIOLI
, & PAVESI I-:.]
JSD{II%IIJLEENSIONI m

72
2.83"

)
-7
@nan
O

Elin=R ik = -
1)
N

72
2.83"

154.7
6.09"

CP012_175



WLv'0
¢k

;ﬁ%ﬂ Mﬁ\\ﬁﬂ

146

106.4
419"

N

M
N

=

1N ERE 1

6.35
0.25"

YA

FLANGES

FLANGE
P23

ll

.866°€ .7 d
mo.om 9'lol @

9.5
0.37"

«8vc’e.Sc'ed

mo.c@ GG'c8 0

SAE B
SAE B
SAE B

B

CP012_176



ESTREMITA ALBERI

BONDIOLI
, & PAVESI

o]

Hiw
COPPIA MAX COPPIA MAX
MAX TORQUE 210 Nem MAX TORQUE 250 Nem
RAHLE BRAHE
41 46
76T TeT
6.35
037" -
155 §
6.35 0.0¢ S - 6.35
ok 0.25" <5 0.25"
g' o [ &
Qe g Q
© T o P
~|5 -z
1e] = 38 1e] = 5=
0.75" e 0.75" -
SU FLANGIA SAE A 3 SU FLANGIA SAE A 381
ON SAE A FLANGES - ON SAE A FLANGES 15
EELSAE A EEEESAE A
COPPIA MAX COPPIA MAX
MAX TORQUE 310 Nem MAX TORQUE 160 Nom
RAHLE BRAHE
41 41
635 | 16V 635 | 16
0.37" 0.37"
155 155 SAE 11T 16/32 DP
5.06" _SAE 13T 16/32 DP 0.06" B
H i H -
| o0
8e 8s
h h
L1 1
SU FLANGIA SAE A SU FLANGIA SAE A
ON SAE A FLANGES ON SAE A FLANGES
EEELSAE A EREEESAE A
COPPIA MAX COPPIA MAX
MAX TORQUE 310 Nem MAX TORQUE 460 Nem
RAHLE BAHE
41 46
o5 | 161 o5 [ 18
. 0.37
0.37 16 16 SAE 15T 16/32 DP
oot SAE 13T 16/32 DP : ——
- 0.06"
a : - 5
8 & Qle
o @
? g §3 § g 8o
|
T |
& [ & [ I
L 10 - 19
SU FLANGIA SAE B 0.75" SU FLANGIA SAE B 0.75"
ON SAE B FLANGES ON SAE B FLANGES
E L SAE B B SAE B
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POSIZIONE BOCCHE
POSITION OF PORTS

HONE

POSTERIORI
REAR
Eis

30

30

1.18"

1.18"

“\ﬁo
g

SR ERNE

=

L/

ValimN

e
\u 3 =
® L N
I —
L3 153.2
DRENAGGIO POSTERIORE OPZIONALE 6.03
OPTIONAL REAR DRAIN
A it Sl 0
LATERALI CONTRAPPOSTE 52.5 52.5 133.2
OPPOSITE SIDEWAYS 2.07" 2.07" 524"

11
0.43"

78
3.07"

iz
=St

@ @ n H\
T o——
LATERALI ACCOPPIATE
E COUPLED SIDEWAYS 133.2
HARNE 5.24" L2
72 A
2.83"
n
N
1 | /7 \UP/
\y otio
= &/ g N 5
B
L1
—
f— /'_& ”’iﬂ
o
ROTAZIONE INGRESSO | a * 3
DIRECTION INPUT F Wﬂ \>
A i3 Iu} = @
DESTRA = M
FHGEHT A ] K % s
SINISTRA N ‘ o3
LEFT B L L&
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BONDIOLI
& & PAVES o]
PORTS | mamF |

pi:Im|
M
| TIPO
‘ l TYPE M P
o EX:] Nm mm in
‘ 23 G6 3/4” GAS BSPP 90 19 0,75
ON
M ‘ [¢] ] TIPO DIMENSIONE
| TYPE SIZE N P Q . M
i i l 3] R~ mm in mm in mm in Nm
! . U6 3/4” 41 1,81 19 | 075 | 03 | 001 [1-1/16-12UNF 90
COMBINAZIONI
COMBINATIONS
fBE
TIPO A-B L1-L2-L3
TYPE INGRESSO/USCITA DRENAGGIO
xR INLET/ OUTLET DRAIN
piidsp::1ul pii:yi:[a|
m G6 G6
m ue ue
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ACCESSORI
ACCESSORIES
e

EXCHANGE VALVE (5- 7 I/min)

m VALVOLA DI SCAMBIO (5 - 7 I/min)
PR ( 5-7 Umin)

%
D)
9l

VALVOLA DI MASSIMA
RELIEF VALVE
Pyt

| valori di taratura sono riportati nella tabella valvole
Se}‘tings are listed in the chart for valves
BIRESEERT

ANTICAVITATION VALVE

u VALVOLE DI ANTICAVITAZIONE
NACHSAUGVENTIL

ﬁ
D)
Q.

CP012_180



7 IRt 19)

ISTRUZIONI PER L’'ORDINAZIONE
ORDERING INSTRUCTIONS
T 8RBl

21 || A 1 B 3 RI|(M

ESECUZIONI SPECIALI
SPECIAL VERSIONS
BRI R

- \ T ————
CILINDRATE NOMINALI TARATURA VALVOLE
RATED DISPLACEMENT VALVE SETTING
ERE a7t 1 R 1 T
21-28-37 0 - senzavalvole

L ) no valve

¥

- \ B - 150 bar
CILINDRATA D - 180 bar
DISPLACEMENT E - 210 bar
HE — G - 250 bar
21-28-37 I - 280 bar

L ) L - 300 bar

O - 350 bar

s N P - 400 bar
FLANGIA Q - 420 bar
FLANGE R - 450 bar
A -SAEA

| B -SAEB J

ACCESSORI
ACCESSORIES
Fi#

( POSIZIONE BOCCHE

POSITION OF PORT t——{ 9 = Nessuna opzione
BORE A =Valvola di anticavitazione
1 = Utilizzi A - B posteriori '\Pﬂ
2 = Utilizzi A - B laterali - contrappostl h .
3 = Utilizzi laterali accoppiati V = Valvola di scambio
1 = Users A- B rear 0 =no accessories
2 = Users A - B opposite sideways :\‘4 nlt_rc;awtlatron valve
3 = Users A - B coupled sideways P Za/i dlﬁ:r'rv: e
1 = Verbraucher A - B /5% v g
2 =Verbraucher A - B 2 3| M E 0 4
L 3 = Verbraucher A - B AR E ) A = anticavitation valve
M = 325
- N P
SENSO DI ROTAZIONE v
DIRECTION OF ROTATION
P -_—
R =Destra L = Sinistra
Righ Et Le;}_ BOCCHE
\ J
Vedl tabella
See chart
nEx

[ ESTREMITA D’ALBERO
HAFT PROFIL

ilindrico @ 22.22 (7/8”)

indrico @ 25.4 (17)

canalato maschio 16/32” d.p. Z 15
canalato maschio 16/32” d.p. Z 13
canalato maschio 16/32” d.p. Z 11
Round shaft @ 22.22 (7/8”)

Round shaft @ 25.4 (17)

Male splined shaft Z15 15/32” d.p. (Std)
Male splined shaft Z 13 16/32

= Male splined shaft Z11 16/32” d, p.

= B @ 22.22 (7/8")

i 3 25.4 (17)

LR Z 15- 16/32" d p. (Std)

T8 Z 13-16/32 d.p.

= i Z 11- 16/32" d.p.

NP W~ wamu NO LN 0
3t
E
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MOTORI A PISTONI ASSIALI A CILINDRATA FISSA
FIXED-DISPLACEMENT AXIAL PISTON MOTORS
EHEMEEESE

| motori a pistoni assiali serie M4 MF sono

The M4 MF series axial piston motors

a cilindrata fissa del tipo a piatto inclinato  have been designed to work both in an RE&ZH, 5
e sono stati concepito per operare sia in  open and in a closed circuit. BHERGAEDENAT T LMTEN
circuito chiuso che aperto. Control systems actually available are P TEZHE , HEEA 4T LN
Lo sviluppo di  gruppi rotanti making easy to use these motors in any &1t , M EXEBRBENBHAR B
appositamente concepiti unito ad uno application for industrial and mobile field.  Z={TEt , #4k TYEE H Ak 2| 250bar
studio accurato delle sezioni di passaggio Development — of  rotating  groups, fERE Jig{E A% Z|350bar,
dell’olio, consentono a questi motori di  especially designed, united to an accurate #RIBER , DA A H & M4 |, AlaK X
raggiungere elevate velocita di rotazione study of oil passage sections, allow high =37 M R B
garantendo una elevata affidabilita per speed rotation, giving extreme reliability
pressioni di funzionamento fino a 250 bar  for working continuous pressure unit 250
continui (350 bar di picco) bar and until 350 bar for peak pressure.
| motori possono essere forniti completi Motors can be supplied on requests with
di accessori quali valvole a scarico complete accessories such as cross relief
incrociato e valvola di scambio integrata valves and built-in relief valve.
disponibili a richiesta.
M4 MF 34.46.50.58.65
ESTSToI
q
DATI TECNICI
TECHNICAL DATA
BARSHK
‘GRUPPO CILINDRATA TEORICA PRESSIONE 'VELOCITA DI ROTAZIONE MASSA
GROUP NOMINAL DISPLACEMENT PRESSURE SPEED WEIGHT
Al AR DRUCK WiE ER
™ CONTINUA INTERMITTENTE PICCO MAX MIN
CONTINUOS INTERMITTENT PEAK
i e S S
cm® in® bar psi bar psi bar psi min-’! min-! kg Ibs
34 2,08 250 3625 330 4785 400 5800 3600 500 13 28,60
46 2,81 250 | 3625 | 330 | 4785 | 400 | 5800 | 3600 | 500 13 | 28,60
M4 MF 50 3,05 250 3625 330 4785 400 5800 3600 500 14 30,80
58 3,54 250 3625 330 4785 400 5800 3600 500 14 30,80
65 397 | 250 | 3625 | 300 | 4350 | 350 | 5075 | 3600 | 500 14 | 30,80
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BONDIOLI
& & PAESI O
ESTREMITA ALBERI

COPPIA MAX COPPIA MAX
MAX TORQUE 210 Nem MAX TORQUE 250 Nem
BAHLE BAHLE
41 46
161" T8
25_| 3 25 | 5
95 | JoosTl012" g 9.5 |o.e8]| 0.2 g
0.37 S, 6.35 0.37" = 6.35
TS 174" <= 1/4"
&i a ﬁ a
2w g @
& 5| & =l
19 28 19 &=
H 0.75" B L 0.75"
1.6
s e 16 ||
0.06 0067
COPPIA MAX COPPIA MAX
MAX TORQUE 460 Nem MAX TORQUE 300 Nem
BRAHLE BAHLE
46
181" 62
9.5 9.5 2.44 8
037" SAE 15T 16/32 DP 037" 40 7 0.31"
1.6 =T . 1%
0.06" . 028" _|%®
= o)
[ @ [S]fa)
L g3 § ]
= Sia & 2 ‘c'_>
— g
| ]
Q
& 22 S
] 0.87"
LJ 1 51.5
19 0.04"  2.03"
0.75"
COPPIA MAX
MAX TORQUE 310 Nem
BRAHIE
41
95 | 1617
0.37" 16 SAE 13T 16/32 DP
0.06"
[ i~
[N15
ANlo
=
!
& ]
I 19
0.75"
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POSIZIONE BOCCHE
POSITION OF PORTS

MOV E

POSTERIORI
REAR
Eis

1.93"

TIILL
N
j

DRENAGGIO POSTERIORE OPZIONALE
OPTIONAL REAR DRAIN
i it O

SR ERNE

LATERALI CONTRAPPOSTE 65
OPPOSITE SIDEWAYS

2.56"

Jd O

TI[IT
N
J

0.24"

V @ D %

o LIS
I
) s st H e e
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B e
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— ﬁD\} e o 52 I\ «8
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e | e swals )
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=

CP012_186




BONDIOLI
, & PAVESI I-:.]
il I

M
‘ TIPO
‘ [ TYPE M P .
a E3:1] Nm mm in
‘ 23 G6 3/4” GAS BSPP 90 19 0,75

- ﬁo
TIPO

. Ejj} TIPo M N P Q o)
;gi] mm n mm n mm in mm in Nm

76} @_&, N6 19 0,75 | 50,8 2 20 0,79 | 23,80 | 0,94 M10 38

OGN
M
| Ol ;IYPP% DIM%?‘ZSEIONE N ) P ) Q ) M
- I Ei] R~ mm in mm in mm in Nm
| o]
! U6 3/4” 41 1,81 19 0,75 0,3 0,01 [1-1/16-12 UNF 90
COMBINAZIONI
COMBINATIONS
ikl
TIPO A-B L1-L2-13
TYPE INGRESSO/USCITA DRENAGGIO
B3] INLET/ OUTLET DRAIN
peidscy::] | hovi:]al
m G6 G6
m uée ué
m N6 G6
m N6 ué
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ACCESSORI
ACCESSORIES
e

EXCHANGE VALVE (5- 7 I/min)

m VALVOLA DI SCAMBIO (5 - 7 I/min)
PR ( 5-7 Umin )

VALVOLA DI MASSIMA
RELIEF VALVE

)i

(=) (=]

| valori di taratura sono riportati nella tabella valvole
Settings are listed in the chart for valves

BREFIEEERF
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ISTRUZIONI PER L’'ORDINAZIONE

ORDERING INSTRUCTIONS
1T 5 R

7 IRt 19)

58

58

[ CILINDRATE NOMINALI
RATED DISPLACEMENT
ERE

34-46-50-58-65

\ J

( CILINDRATA
DISPLACEMENT
HE

34-46-50-58-65

\ J

(" POSIZIONE BOCCHE
POSITION OF PORT
O E

= Utilizzi A - B posteriori

= Utilizzi A - B laterali - comrapposu
Utilizzi laterali accoppiati

Users A - B rear

Users A - B opposite sideways
Users A - B coupled sideways
Verbraucher A - B 5
Verbraucher A - B % BI#E B E
Verbraucher A - B 8 EIE

1
2
3
1
2
3

1
2
3

\

(" SENSO DI ROTAZIONE
DIRECTION OF ROTATION
BER T 1A
R = Destra L = Sinistra
Righ Et Left

TARATURA VALVOLE
VALVE SETTING
i 1R E

0 - senzavalvole

ACCESSORI
ACCESSORIES
ZUBEHOR

0 = Nessuna opzione

/alvola di scambio
0 accessories

elief valve
ear drainage

<TVZC <DV <TZ

BOCCHE

/H
Vedi tabella

See chart
NEx

( ESTREMITA D’ALBERO

SH}@FT PROFIL

ilindrico @ 22. 22 (7/8”)
ilindrico @ 25.4
canalato maschlo 16/32” d.p. Z 15 (Std)
ilindrico @ 30
canalato maschio 16/32” d.p. Z 13
Round shaft @ 22.22 ( 7/8 ”)
Round shaft @ 25.4 (1)
Male spllned shaft Z15 16/32" d.p. (Std)
Round shaft @ 30
= Male splined shaft Z 13 16/32” d.p
= B @ 22.22 (7/8 )
= EH @254 (1
44 Z 15-16/32” d.p. (Std)
E# o
=

13-16/32" d.p.

DRWNS DRWN= OB WN -

NwN
S
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MOTORI A PISTONI ASSIALI A PIATTO INCLINATO
SWASHPLATE AXIAL PISTON MOTORS
MEXHEEELR

HP M7 |HP M8

| motori a pistoni assiali serie HP M7, The HP M7 and M8 series axial piston

HP M8 sono stati concepiti per operare motors have been designed to work both REH,

sia in circuito chiuso che aperto. in an open and in a closed circuit. BHERSAEZENAT T LT

| vari sistemi di comando disponibili Control systems actually available are GEFREHE , BEHFAFNHF L

li rendono facilmente adattabili alle making easy to use these motors in any 1&it , W EXMBBENBHRMAR
esigenze applicative sia per il settore application” for industrial and mobile E{TE , ¥4k T EE H A3k 2350bar
industriale che mobile. field. Development of rotating groups, E /) I8 AT 3£ £)400bar,

Lo sviluppo di gruppi rotanti

ey
EE
especially designed, united to an accurate 1R
appositamente concepiti, unito ad uno 2w

study of oil passage sections, allow high

studio accurato delle sezioni di passaggio
dell’olio, consentono a questi motori di
raggiungere elevate velocita di rotazione,
garantendo una elvata affidabilita per
pressioni di funzionamento fino a 350
bar continui per HPM7 (400 bar di picco)
e 400 bar continui per HPM8 (450 bar di
picco). | motori possono essere forniti
completi di accessori quali valvole a
scarico incrociato e valvola di scambio
integrata, disponibili a richiesta.

speed rotation, giving extreme reliability
for working continuous pressure unit of
350 bar for motors of Series M7 (peak
pressure up to 400 bar) and 400 bar and
until 450 bar for peak pressure for motors
of Series M8.

Motors can be supplied on requests with
complete accessories such as cross relief
and anticavitation valves and built-in relief
valve.

HP M7 - HP M8 77.82.92.100.-111.125

7 N

DATI TECNICI
TECHNICAL DATA
BARSH
‘GRUPPO CILINDRATA TEORICA PRESSIONE 'VELOCITA DI ROTAZIONE MASSA
GROUP INAL DISPLACEMENT PRESSURE SPEED WEIGHT
E:E AR i ER
™ CONTINUA INTERMITTENTE PICCO MAX MIN
CONTINUOS :RMITTENT PEAK
2 d: ] [ELA:3] (S 7
cm? in® bar psi bar psi bar psi min™ min~! kg Ibs
77 4,7 350 5075 380 5510 400 5800 3600 500 39 86
82 5,0 350 5075 380 5510 400 5800 3600 500 39 86
HP M7 92 5,6 350 5075 380 5510 400 5800 3200 500 39 86
100 6,1 350 5075 380 5510 400 5800 3200 500 40 88
111 6,8 350 5075 380 5510 400 5800 2800 500 40 88
125 7,6 350 5075 380 5510 400 5800 2800 500 40 88
77 4,7 400 5800 420 6090 450 6525 3600 500 39 86
82 5,0 400 5800 420 6090 450 6525 3600 500 39 86
HP M8 92 5,6 400 5800 420 6090 450 6525 3200 500 39 86
100 6,1 400 5800 420 6090 450 6525 3200 500 40 88
111 6,8 400 5800 420 6090 450 6525 2800 500 40 88
125 7,6 400 5800 420 6090 450 6525 2800 500 40 88
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FLANGE

e, e ] e
E2
SAE C 4 FORI
SAE C 4 HOLES
SAE C 43l
114.55
=451
T
—¢ o\
~ & -
s, I | el
s” LI B oo ¥
(ke of
12.5 :
0.49"
ESTREMITA ALBERI
SPMIJ.‘INE SHAFTS
Hhir
COPPIA MAX COPPIA MAX COPPIA MAX
MAX TORQUE 865 Nem MAX TORQUE 1085 Nem MAX TORQUE 1300 Nem
&AHLE BAHLE HAHLE
— _ . 0| m ©|
2|3 5|8 58
- al™ — Ql™ I al~
i o f o H o
a a a
a b
Il g I 3 T 40 ]
40 o 140 _| e 1.57" 2
7.9 —— [ 7.9 1.57" = 7.9 - -
01" 1.57 o 0.31" & 0.31" &
) i u 8
12.7 » 127 @ 12.7 &
05" | 555 05" | 555 05" | 555
219" 2.19" 2.19"

CP012_192




BONDIOLI
, & PAVESI I-:.]
rosmoE soccre ————

MOME
LATERALI ACCOPPIATE
E %%uﬂﬁ%p SIDEWAYS J
= s
- /‘b 83
o
M a’
|~
N g
77;&«/ |
L2 /
71.5 A
2.81" L1

I
N
=
L,
c%
OO O
ee?E &)
43‘43
1.69"'1.69

205
8.07"

LATERALI CONTRAPPOSTE
OPPOSITE SIDEWAYS

5 5l {
| EFRNE 205 .
L1 8.07"
\ L .
[& 2
(]
VWV
ARGt
82
! f
=
L2
POSTERIORI 43 43
E REAR & 1.69"1.69" A
e 691,
CLul L1

1.
:e‘
1V
\o o/ [
Qo O
M
O
1
|
]
107
221

25
0.98"

T ;
‘ L2/

241
9.49"
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BOCCHE

pi::m]

M
‘ TIPO
TYPE M P
‘ a J E3:] Nm mm in
i 1” GAS BSPP 160 18 0,75

T =

ool
TIPO
= 513 TYPE M N P Q o
géﬁ mm n mm n mm n mm n Nm
Lo o4& N7 25 1 57,15 | 225 | 20 | 078 | 27,76 | 1,09 | mi2 | 70
Lol Le.
oN
M
le] TIPO | DIMENSIONE
| l TYPE SIZE N . P ) Q : M
i ’ [ #ij R:J» mm in mm in mm in Nm
! . u7 17 49 | 19| 18 | 070 | 03 | 0,01 |1-5/16-12UNF 160
COMBINAZIONI
COMBINATIONS
HE
TIPO A-B .
TYPE INGRESSO/USCITA DRENAGGIO
3] INLET/ OUTLET DRAIN
sy 1al .o [m|

N7 G7

G|
U] - -
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BONDIOLI
, & PAVESI |-.]

m VALVOLA DI MASSIMA m VALVOLA DI SCAMBIO (5 - 7 I/min)

RELIEF VALVE EXCHANGE VALVE (5- 7 I/min)
R MR (5-7 Iimin )

[ [ ="
[ I :

] R | = R |

L L
I 1, = i G =
B L2 Mz
[N
B
|
L a
|
L1— M1

| valori di taratura sono riportati nella tabella valvole
Settings are listed in the chart for valves
RREFIER RS
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ISTRUZIONI PER L'ORDINAZIONE
ORDERING INSTRUCTIONS

T8 =Bl

BONDIOLI

l & PAVESI

o]

M8

loa2| B |

Lo JlaJv]le L=

SERIE
SERIES
A5l

(PRODOTTO
PRODUCT
AR

M7 - Motori a pistoni assiali
a cilindrata fissa
media pressione
Motori a pistoni assiali
a cilindrata fissa

alta pressione

M7 - Fixed-diplacement
axial piston motor,
medium pressure
Fixed-displacement
axial piston motor,
high pressure

N7 ERRMARED S
M8 - EEBHEAEDE
BE

M8

M8

\

[ CILINDRATA
DISPLACEMENT
HE

| 077 - 082 - 092 - 100 - 111 - 125

'SENSO DI ROTAZIONE
ROTATION

]
B - Bidirezionale

B - Bidirectional
\ B - Bidirektional

FLANGIA
FLANGE
sEL

C - SAE C 4 fori
C - SAE C 4 holes
C-SAEC 47,

ESTREMITA ALBERO
SHAFT PROFIL
i

3- 714 12/24” DP
7 - Z2116/32” DP
8- 723 16/32” DP

BOCCHE
PORTS
a

:

ESECUZIONI
SPECIALI

SPECIAL
VERSIONS
RBHER

VALVE SETTING

IR IR

0 - senzavalvole
no valve

[ >

I - 280 bar

L - 300 bar

O - 350 bar

P - 400 bar

Q - 420 bar

R - 450 bar

—

—
TARATURA VALVOLE
ING

—

p

< wzo< WO < wzox

ACCESSORI
ACgESSORIES

nessuno
Valvola di massima pressione
accessori multipli
esecuzioni speciali
valvola di scambio
- no accessories
- Relief valve
- multiple accessories
special versions
- exchange valve
- EHE
- ZERDAKHE
BRER
b

~

p

Tr> V> Ur> oy

POSIZIONE BOCCHE
POSITION OF PORTS

O &

Laterali accoppiate
Laterali contrapposte
Posteriori

- Coupled sideways
- Opposite sideways
- Rear

AR E
2 BIE RN E
Ziy

G - Gas
U - UNF

i
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MOTORI A PISTONI ASSIALI A CILINDRATA VARIABILE
VARIABLE-DISPLACEMENT AXIAL PISTON MOTORS
THEMEAEEDSE

| motori a pistoni assiali serie M4 MV

The M4 MV series axial piston motors

sono a cilindrata variabile del tipo a have been designed to work both in an REZEH _
piatto inclinato e sono stati concepiti per open and in a closed circuit. BHERGE A ED RN Tl M7 EH
operare sia in circuito chiuso che aperto.  Control systems actually available are B REHE , HEE A4 E
Lo sviluppo di  gruppi rotanti making easy to use these motors in any &it , Hn_EXIHERE RRMR R
appositamente progettati unito ad uno application for industrial and mobile field. ZE{TR , FLETEE A E|250bar ,
studio accurato delle sezioni di passaggio Development — of  rotating  groups, {ERE Ji&{& 3% Z|400bal
dell’olio, consentono a questi motori di  especially designed, united to an accurate #RIBER , DA A H £ M4 |, HlaK X
raggiungere elevate velocita di rotazione study of oil passage sections, allow high =37 M R B
garantendo una elevata affidabilita per speed rotation, giving extreme reliability
pressioni di funzionamento fino a 250 bar  for working continuous pressure unit 250
continui (400 bar di picco) bar and until 400 bar for peak pressure.
| motori possono essere forniti completi Motors can be supplied on requests with
di accessori quali valvole a scarico complete accessories such as cross relief
incrociato e valvola di scambio integrata and anticaviation valves and flushing
disponibili a richiesta. valve.
M4 MV 34.46.50.58.65
@ AN
e —
NI 1
E\ ISTSTONE
JllSISICISRE
J
—
DATI TECNICI
TECHNICAL DATA
BARSH
GRUPPO CILINDRATA TEORICA PRESSIONE 'VELOCITA DI ROTAZIONE MASSA
‘GROUP NOMINAL DISPLACEMENT PRESSURE SPEED WEIGHT
Azl DRHER DRUCK HiE ER
CONTINUGS NTERMITTENT e MAX | MAx | MIN
BEES I (B D (max V) (min v)
cm?® in® bar psi bar psi bar psi min-’! min-’' min-! kg Ibs
34 2,08 250 3625 330 4785 400 5800 3600 4000 500 19 41,80
46 2,81 250 3625 330 4785 400 5800 3600 4000 500 19 41,80
M4 MV| 50 3,05 250 3625 330 4785 400 5800 3600 4000 500 20 44,00
58 3,54 250 3625 330 4785 400 5800 3600 4000 500 20 44,00
65 3,97 250 3625 300 4350 350 5075 3600 4000 500 20 44,00
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P A0
DIMENSIONI

R~

28

D0.31"
12
0.47"

138.9
5.47

108.9
4.29

101.5
4

71
2.8"

oo L ©
olo Yo

o
o

@254
D1"
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FLANGE
FLANGES
E=

SAEB
SAE B
SAE B

9.5

0.37"

146

5.75"

2101.6 %.05
D 4" 3.998

=057
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BONDIOLI
& & PAESI O
ESTREMITA ALBERI

COPPIA MAX COPPIA MAX
MAX TORQUE 210 Nem MAX TORQUE 250 Nem
BAHLE BAHLE
41 46
161" T8
25_| 3 25 | 5
95 | JoosTl012" g 9.5 |o.e8]| 0.2 g
0.37 S, 6.35 0.37" = 6.35
TS 174" <= 1/4"
&i a ﬁ a
2w g @
& 5| & =l
19 28 19 &=
H 0.75" B L 0.75"
1.6
s e 16 ||
0.06 0067
COPPIA MAX COPPIA MAX
MAX TORQUE 460 Nem MAX TORQUE 300 Nem
BRAHLE BAHLE
46
181" 62
9.5 9.5 2.44 8
037" SAE 15T 16/32 DP 037" 40 7 0.31"
1.6 =T . 1%
0.06" . 028" _|%®
= o)
[ @ [S]fa)
L g3 § ]
= Sia & 2 ‘c'_>
— g
| ]
Q
& 22 S
] 0.87"
LJ 1 51.5
19 0.04"  2.03"
0.75"
COPPIA MAX
MAX TORQUE 310 Nem
BRAHIE
41
95 | 1617
0.37" 16 SAE 13T 16/32 DP
0.06"
[ i~
[N15
ANlo
=
!
& ]
I 19
0.75"
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POSIZIONE BOCCHE

oo e Peans mamv |
MOV E
POSTERIORI DRENAGGIO POSTERIORE OPZIONALE
REAR OPTIONAL REAR DRAIN
=1 AL SRR O
L3
=)
H i
% v@‘ —
K S
ks HKCJ &
5/€ & D =
©) 2
. “%
A 49 LiJ 200
1.93 e
LATERALI CONTRAPPOSTE
OPPOSITE SIDEWAYS AN N
S RERMNE i S
5 O, ® )
W &
o o 7\
= (€
@ O SNy = =
e
65 65 176.5
2.56" 2.56" 6.95"
LATERALI ACCOPPIATE
E COUPLED SIDEWAYS L2
HARENE
B
| | N 1 I
{ © 0 T~ E
Ty
o oKD
% / kel %
A
103
74 74 4.06"
2.91" 2.91" B 176
-2 6.93"
s el
@ 0 SETNS
) E R
SINI?TRA A y
LEEFT B #
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BONDIOLI
, & PAVESI

BOCCHE
pi:Im|
M
| b M e
‘ ﬂ'l EXi] Nm mm in
‘ 23 G6 3/4” GAS BSPP 90 19 0,75
0 TIPO
. Ejj} I TR0 M N P Q o
gggg_l mm in mm in mm in mm in Nm
L& 4T N6 19 0,75 | 50,8 2 20 0,79 | 23,80 | 0,94 | M10 38
Lol Lel
ON
M
[e) TIPO DIMENSIONE
| ] TYPE SIZE N ) P . Q . M
I 1 3] mm in mm in mm in Nm
\ n.J
! U6 3/4” 41 1,81 19 | 075 | 03 [ 0,01 [1-1/16-12UNF 90
COMBINAZIONI
COMBINATIONS
HE
TIPO A-B L1-L2-L3
TYPE INGRESSO/USCITA DRENAGGIO
3] INLET/ OUTLET DRAIN
piiscp:al piiv: 1!
m G6 G6
m ue ue
m N6 G6
m N6 ue
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ACCESSORI
i

VALVOLA DI MASSIMA VALVOLA DI SCAMBIO (5 - 7 I/min)
RELIEF VALVE EXC!'IANGE VALVE (5- 7 I/min)
R SR (57 IImin )
© ©
® ® © ®
G O @ S ©
® ®
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ISTRUZIONI PER L’'ORDINAZIONE

ORDERING INSTRUCTIONS
1T 5 R

7 IRt 19)

58/29

[ CILINDRATE NOMINALI
RATED DISPLACEMENT
EHE

34-46-50-58-65

[ CILINDRATA
DISPLACEMENT
HE

34/17 - 46/23 - 50/25 - 58/29 - 65/32

("comanpi

CONTROLS

BHER

M = Comando manuale (Rapporto 1:2)

M = Manual control (Ranc 1:2)
| = FrpRsl (L1 2)

TIPO DI OSCILLANTE
ASHF'LATE TYPE

B = oscillante su bronzine
B mcunted on bronze bearings
B=REEFRAHAL

\ J

\ J

(" POSIZIONE BOCCHE
POSITION OF
p::Yukus
1 = Utilizzi A - B posteriori
2 = Utilizzi A - B laterali - contrapposti
3 = Utilizzi laterali accoppiati
1 =Users A - Brear
2 = Users A - B opposite sideways
3 =UsersA-B coup/ed sldeways
1 = Verbraucher A-B /&
2 = Verbraucher A - B ﬁ%UEPﬁﬂJE
3 = Verbraucher A - B #E I E
\

TARATURA VALVOLE
VALVE SETTING
T R iR

0 - senzavalvole

ACCESSORI
ACCESSORIES

[GES

0 = Nessuna opzione
/alvola di massima
renaggio posteriore
V Valvola di scambio
— 0 =no accessories

M = Relief valve

P = Rear drainage

V = Exchange valve

BOCCHE
PORTS

Vedi tabella
See chart
NER

|

( ESTREMITA D’ALBERO

SHg%LFI’ PROFIL

ilindrico @ 22.22 (7/8”)

ilindrico @ 25.4 (17)

canalato maschio 16/32” d.p. Z 15 (Std)
cilindrico @ 30

= scanalato maschio 16/32” d.p. Z 13

= Round shaft @ 22.22 (7/8”)

Round shaft @ 25.4 (17)

Male splined shaft Z15 16/32” d.p. (Std)
Round shaft @ 30

Male splined shaft Z 13 16/32” d.p

B @ 22. 22 (718")

H 0254 (17)

R Z 15-16/32" d.p. (Std)

E% 0 30

= W% Z 13-16/32" d.p.

DRWN= DRWN S OB WN -
1)

SENSO DI ROTAZIONE )
DIRECTION OF ROTATION
BEs T e

B = Bidirezionale (Std)
B = Bidirectional (Std)
= XEH
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MOTORI A PISTONI ASSIALI A CILINDRATA VARIABILE
VARIABLE-DISPLACEMENT AXIAL PISTON MOTORS
THEHOEELR

| motori variabili a pistoni assiali serie

HP V4 sono stati concepiti per operare sia
in circuito aperto che in circuito chiuso.

| vari sistemi di comando disponibili
li rendono facilmente adattabili alle
esigenze applicative sia per il settore
industriale che mobile.

| comandi disponibili sono i seguenti:

comando elettrico a 12 V (due posizioni)
comando elettrico a 24 V (due posizioni)
comando idraulico pilotabile a bassa
pressione (30 bar) (due posizioni)
comando idraulico diretto ad alta
pressione (due posizioni).

The HP V4 series variable-displacement
axial piston motors have been designed to
work both in an open and closed circuit.
Control systems actually available are
making easy to use these motors in any
application for industrial and mobile field.
Available control systems are:

- 12 V electrical control (2-position)

- 24 V electrical control (2-position)

- hydraulic piloted, low pressure (30 bar)
(2-position)

- direct hydraulic control, high pressure
(2-position).

HP  VARSIZH B EEEDANATIT
KA R R G & IR ) R 5 Bk L

BEHRGEE

- 12 VERREIRE) (2 1)

- 24 VEBREIRE] (2 1

- BESEERIES , (30 Bar - 2 1)
- BEEEES, BEQ2 ).

b T Iy
DATI TECNICI
TECHNICAL DATA
BRSH
GRUPPO CILINDRATA TEORICA PRESSIONE PRESSURE &1 'VELOCITA DI ROTAZIONE MASSA
‘GROUP NOMINAL DISPLACEMENT SPEED WEIGHT
Azl DRHER EE ER
g R s max_| max | M
BEES I (B D (max V) (mln v)
cm?® in® bar psi bar psi bar psi min-’! min-’' min-! kg Ibs
34 2,08 250 3625 330 4785 400 5800 3600 4000 500 23 50,61
46 2,81 250 3625 330 4785 400 5800 3600 4000 500 23 50,61
HPV4| 50 3,05 250 3625 330 4785 400 5800 3600 4000 500 23 50,61
58 3,54 250 3625 330 4785 400 5800 3600 4000 500 24 52,81
65 3,97 250 3625 300 4350 350 5075 3600 4000 500 24 52,81
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@ 101.6 °-005

146
5.75"
ESTREMITA ALBERI
SPLINE SHAFTS
R
COPPIA MAX COPPIA MAX COPPIA MAX
MAX TORQUE 460 Nem MAX TORQUE 210 Nem MAX TORQUE 310 Nem
BAAE BAHLE BAHE
41
46 41 " SAE 13T 16/32 DP
- SAE 15T 16/32DP | g5 7610 95 | 161 PAESLIREE T
9.5 | 181 = 0
0.37 O o 0.37
037" || 16 25 3 z 8 1.6
- 0.98" 0.12" 2|°9 0.06
0.06" EIINS 6.35
@ S Slele 2| olc
s %2 © 2| Tig
| P B ] P
e B2 : i e
5
19 213
L L 0.75" e |
19 16 19
075" 0.06 0750
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BONDIOLI | g)
& & PAESI
POSIZIONE BOCCHE

POSITION OF PORTS

oS | HPVa |

LATERALI ACCOPPIATE 175
E COUPLED SIDEWAYS 6.89"
HARNE B

CONNETTORE
LATERALI CONTRAPPOSTE CONNECTOR
OPPOSITE SIDEWAYS EEE

2 B ERNE DIN 43650

=

4.88"
CONNETTORE
POSTERIORI CONNECTOR
R%én EEE
JE i DIN 43650

74 197
291" 7.76"
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M
‘ TIPO M P
‘ n_l T%IéE NM mm in
G1 1/8” GAS BSPP 8 8 0,31
G6 3/4” GAS BSPP 90 19 0,75
° TIPO
. 513 I eo M N P Q. 0o
ggi] mm in mm in mm in mm in Nm
Lo O @@ N6 20 | 079 | 508 | 200 | 20 | 079 | 238 | 0,94 | m10 | 38
Lol Lel
oN
M [« TIPO DIMENSIONE
| ‘ TYPE SIZE N P Q ) M
i * n-l ggij R:j— mm in mm in mm in Nm
! U2 1/47 20 [ o079 | 12 | 047 | 03 | 001 | 716-20unF 17
ue 3/4” 41 [ 161 | 20 [ o079 | 03 | 001 [1-1/16-12UNF 90
COMBINAZIONI
COMBINATIONS
HE
TIPO A-B L1-L2 X
TYPE PILOTAGGIO DRENAGGIO PILOTAGGIO
E3:d] PILOT DRAIN PILOT
IEmO SR O %Sm0
E G6 G6 G1
m N6 ué U2
III N6 Ge 61
m ué6 ue U2
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BONDIOLI
“" & PAVESI

o]

COMANDI
EHBR
ELETTRICO A 2 POSIZIONI IDRAULICO DIRETTO A 2 POSIZIONI
ELECTRICAL, 2-POSITION DIRECT HYDRAULIC, 2-POSITION
EBRIRE , 27 REERERS , 2L
12v 24V
CONNETTORE 126.5
CONNECTOR
ERE
DIN 43650
B
I
A |
120 |\B o
472" %
5 100
X 97.5 °
3.84" IS
8 20
20 100 200
o= Operating pressure
~ @
o [N
- INGRESSO | ROTAZIONE
INLET piection A Bo%ehe
— #mn % B Ti#mn
( DESTRA L1 Drenagglo
A RIGHT
A L2 ¥
SINISTRA Comando idraulico diretto
T B LEFT X Direct hydraulic control
= [t
146
5.75"
INGRESSO ROTAZIONE
INLET DIRECTION A Eg;(szhe
b3l Bl B THmO
DESTRA L1 Drenaggio
A RIGHT Drain
A L2 o
SINISTRA Elettrovalvola
B LEFT X Solenoid Valve
= B
Normalmente il motore é in cilindrata massima. Applicando una
pressione esterna sul pilotaggio “X” si ottiene la variazione di
cilindrata alla minima. Il controllo pressione dipende direttamente
dalla pressione di lavoro delle bocche “A” e “B”.
L2 Per una corretta variazione della cilindrata attenersi ai valori di
— - pressione di pilotaggio riportati nel diagramma.
— —‘ The motor is usually at maximum displacement. By applying external
— B pressure on pilot “X” the displacement is changed to a minimum.
X‘ The pressure control depends directly on the working pressure at
‘ ports “A” and “B”.
! | To correctly change displacement, follow the pilot pressure values
as shown in the chart.
. ‘ DRBENRAHR  ESIMBESHOXTEHERBERD.
! EHEHRRTANBE D8 THE
ﬂA TRIE R R R 60 % 5 0 (B R EB VB B A
——
[ K |
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COMANDI
CONTROLS

b=

IDRAULICO A 2 POSIZIONI
HYDRAULIC, 2-POSITION
BEEH , 22

[

in cilindrata
massima. Applicando una pressione esterna

Normalmente il motore é
sul pilotaggio si ottiene la variazione di
cilindrata alla minima.

Per una corretta variazione della cilindrata
attenersi ai valori di pressione di pilotaggio
riportati nel diagramma.

changed to a minimum.

To correctly change displacement, follow
the pilot pressure values as shown in the
chart.

4.57"
INGRESSO ROTAZIONE
INLET DIRECTION A Bocche
pei 3%l Yol B THEMO
DESTRA L1 Drenaggio
A RIGHT Drain
A L2 o
SINISTRA Pilotaggio
B LEFT X Pilot
£SmO
©
4
23 30 bar
56 10 bar
s
0
Vmin Vmax
The motor is usually at maximum DIABEREAZAHE , BIIHNHESEOXTE
displacement. By applying external HEBE&/. .
pressure on pilot “X” the displacement is 1RIEE R P A S BIE D EREFREHHREA N,
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KX

ACCESSORI

ACCESSORIES
e
VALVOLA DI SCAMBIO (5 - 7 I/min)

m EXCHANGE VALVE (5- 7 I/min)
YRR (57 Umin )

VALVOLA DI MASSIMA
RELIEF VALVE
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ISTRUZIONI PER L'ORDINAZIONE
ORDERING INSTRUCTIONS

T8

i

7 IRt 19)

|034||020| 1 Il G

()= )[o][o ][~

SERIE
SERIES
A5l

\

(PRODOTTO

PRODUCT
m

V4 - Motori a pistoni assiali

a cilindrata variabile

V4 - Variable-displacement

axial piston motors
V4 - THEHEZEDR

p

\

CILINDRATA
DISPLACEMENT
A

034 - 046 - 050 - 058 - 065

\

CILINDRATA MINIMA
MIN. DISPLACEMENT
BER

p

ESTREMITA ALBERO
SHAFT PROFIL
i

715 16/32” DP

713 16/32” DP
cilindrico d. 22,22
round shaft d. 22,22
Bl %4 d,22,22

1
9
6

(BoccHE

PORTS
pi::qm}

N - SAE - split drenaggi GAS

SAE - GAS drains split
SAE-XFFRGASHH A

M - SAE - split drenaggi UNF

SAE - UNF drains split
SAE-F I XGASH MO

s

ESECUZIONI
SPECIALI

A

0 - senzavalvole

VALVE SETTING
IR E

TARATURA VALVOLE

ACCESSORI ACCESSORIES Ffi#+

0 - nessuno

M - Valvola di massima pressione

S - accessori multipli
esecuzioni speciali

V - valvola di scambio

0 - no accessories

M - Relief valve

S - multiple accessories
special versions

V - exchange valve

0 - TH#H

M - BRI

S - SBERDIEHM
BRI

Vo o-

COMANDI

CONTROLS

BHER

E - Elettrico (12 V) a 2 posizioni

F - Elettrico (24 V) a 2 posizioni

H - Idraulico diretto a 2 posizioni

K - Idraulico a 2 posizioni

E - 12 Velectrical, 2-position

F - 24V electrical, 2- position

H - Direct hydraulic, 2-position

K - Hydraulic, 2-position

E - (12V) BERH , Fix

F - (24V) smtiasl | A

H - REESEEH Al

|K - BEEH . A

POSIZIONE BOCCHE

POSITION OF PORTS

HAAE

A - Laterali accoppiate

L - Laterali contrapposte

P - Posteriori

A - Coupled sideways

L - Opposite sideways

P - Rear

A - HEME

L - Z2ERNE

P - BB

-

CP012_215



MOTORI A PISTONI ASSIALI A CILINDRATA VARIABILE
VARIABLE DISPLACEMENT AXIAL PISTON MOTORS
THEHEEZEDR

M5 MV

| motori a pistoni assiali a cilindrata The variable-displacement axial piston ZTHEWEAZEIEXARERZIT, T
variabile HP sono del tipo a piatto motors feature a swashplate-system RETHARFFRNESH,

inclinato e possono operare sia in circuito  and may operate in either a closed open WA TFE&I AR IR THE

aperto che in circuito chiuso. circuit. - ERETF RIE I

| 'sistemi di comando disponibili per la The following control systems are - REEZEFARESE

variazione della cilindrata sono:

available for varying displacement.
- Comando elettrico on/off

- Electric on/off control NEE

- Servocomando idraulico a distanza

A richiesta sui motori a pistoni assiali
HP a cilindrata variabile & possibile
montare la valvola di scambio. Sempre a

- Remote hydraulic servo-control

Upon request, an exchange valve can be
mounted on the HP variable-displacement
axial piston motors. Upon request max.

richiesta e possibile adattare la cilindrata
massima e minima alle singole esigenze
dell’utilizzatore.

and min. displacement can be adapted to
user requirements.

i J,
P |

‘ qr

l
DATI TECNICI TECHNICAL DATA HARBEL M5MV 75/ M5MV 80 M5MV 100M5MV 115
Cilindrata massima cm?®  Max. Displacement cm®  dRCHERE cm? 75 80 100 115
Cilindrata minima cm?®  Min. Displacement cm®  d/ERE cm? 30 30 40 40
Regime max di rot. continuo incil. max. ~ min™  Continuous speed at max. displacement ~ min” i KHEREFGAL min 3600 3500
Regime max di rot. continuoincil. min.  min™"  Continuous speed at min. displacement ~ min 5/ MiEfE: min”! 4000 3800
Pressione nominale bar  Pressure rating bar  HUERET bar 380
Pressione di punta bar  Peak pressure bar M‘ EHES bar 420
Pressione massima in carcassa bar  Max. housing pressure bar bar 15
Massima temperatura continua olio °C  Max. oil continuous temperature °C °C 80
Classe di filtrazione ISO ISO filtration class 1SO 18/16/13, NAS 8
Viscosita olio ottimale mm?/s  Optimized oil viscosity mmé/s ‘ré:f“' mm?/s 15+ 35
Massa kg  Weight kg i kg 40 [ 48
Momento polare di inerzia Nemes?  Inertial mass Nemes? ittt Nemes? 96 x 10+ ‘ 150 x 10+
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ISTRUZIONI PER L'ORDINAZIONE
(%_RﬁPERING INSTRUCTIONS
1

BONDIOLI
“'> & PAVESI

o]

M5MV 100 - 115/40

75 cm®

Cilindrate nominali:
A 100 cm®

Ra!gd displacement:
HEHE

Cilindrate Std (max/min):
Std Dlsgacement (max/min):
FRAEHER (max/min)

(Valori intermedi a richiesta)
(Intermediate values on request)
ARIBEEREE

75/30 cm®
80/30 cm®
100/40 cm®
115/40 cm?®

Tipo di comando:

E = Comando elettrico (12 V)

F = Comando elettrico (24 V)

K = Servocomando idraulico a distanza
Type of control:

E = Electric control (12 V)

F = Electric control (24 V)

L
|w
}oo

Omettere se non richiesto
Omit if not required

Esecuzioni speciali
ggeclgl versions

T

Opzioni:
V = Valvola di scambio

Options:
V = Exchange valve

L
V=R

SR By

EE

Tipo di albero d’entrata:
3 = scanalato maschio 12/24” d.p. Z 14

= scanalato maschio 16/32” d.p. Z 21
8 = scanalato maschio 16/32” d.p. Z 23

Input shaft:

3 = Male splined shaft Z 14 12/24” d.p.
7 = Male splined shaft Z 21 16/32” d.p.
8 = Male splined shaft Z 23 16/32” d.p.

HNH:

3 = AL Z 14 - 12/24” d.p.
ATLEEE Z 21 - 16/327 d.p.
AT Z 23 - 16/32" d.p.

7
8

K = Remote servo-control

&%ﬂﬁ*ﬁ

E = BEES (12V)
F = BRIEH (24V)
K = @R RERE

Tipo di oscillante:
B = oscillante su bronzine

Swashplate type:

Senso di rotazione:

B = Bidirezionale (Std)
Direction of rotation:
B = Bidirectional (Std)

L

B=WX[E ( #RAE )

Connessioni:

1 = Utilizzi A - B posteriori

2 = Utilizzi A - B laterali - contrapposti

Ports:
1 =Users A - Brear
2 = Users A - B opposite sideways

= i p:[=H
B ﬂr;éc;n.ted on bronze bearings ; - %ﬁg ﬁ ~ g ggﬁwmﬁ
B=REEHMAMAL h )
Esempio di ordinazione motore: How to order a motor: ERITMDL
Motore bidirezionale a cilindrata variabile. Bidirectional variable displacement motor. ReEBDE , RAHR 75 cm’, B/NHR 30 cm?
Cilindrata max. da 75 cm?, cilindrata min. da  Max. displacement 75 cm? min. displacement 30 Bz 4] , FBZEERH WAL , THEBOR
30 cm3, con comando elettrico, oscillante su  cm?® with electric control, swashplate mounted on B , #8%Z 21 - 16/32" d.p

bronzine, utilizzi posteriori, albero scanalato Z 21
-16/32” d.p., valvola di scambio.

M5MV 75-75/30 E B1 B7V

Note:

- Comando elettrico on/off: predispone il motore
in cilindrata massima o minima mediante una
elettrovalvola a 2 vie e 2 posizioni, che agisce sul
pistone di regolazione collegato all’oscillante.

In posizione di riposo il motore si trova alla
massima cilindrata (Std). La valvola di scambio
viene montata a richiesta. Tutte le dimensioni
rimangono invariate.

bronze bearings, rear user ports, splined shaft Z 21
16/32” dp.

M5MV 75-75/30 E B1 B7V

Notes:

- Electric on/off control: sets max. or min. motor
displacement by means of a 2 way-2 position
solenoid valve, wich acts on the regulator piston
connected to the swashplate.

- In rest position the motor is at max. displacement
(Std). Exchange valve fitted as optional. All
dimensions are unchanged.

M5MV 75-75/30 E B1 B7V

EE

ToRuAren  BYALHESHAREEEA
SRR, aunAESHE R

- AIHEN , DAEAERAHEL  WHEK
W FARY R A,
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MOTORI A PISTONI ASSIALI A CILINDRATA VARIABILE
VARIABLE DISPLACEMENT AXIAL PISTON MOTORS

THEHEEEDR
COMANDO ELETTRICO INGRESSO ROTAZIONE
%&%’gﬂc CONTROL E’ F INLET DIRECTION
#ma B
DESTRA
122 120,' B RIGHT
18" | 472 &
o y SINISTRA
o { A LEFT
S Y Ej © m .
N
By
CONNETTORE
CONNECTOR
EEE
57,15 DIN 43650
a1 2"
Wl
S8
Nl
o —t—.
) ﬂg o Pt L2
°© A0 o <2
o WO Bl T
— E
=
Utiizzi flangia SAE
D1 p2 | D3 | D4 R1 A, B | Use SAE flange 17 - 6000 PSI
TIHEMOSAE R y
mm| 266 | 2563 | 22258 | 2243 m12 Drenaggi - |
MsMV7S | B 0%, | Sor | ar7 | ses  tfotprrts L1, L2 \oan -GS .
mm | 274 2646 | 2311 | 2326 reads 19 deep Pilotaggio (max 30bar) " — /1
M5MV100 | 22| 27| 2540 | BT | B | e R0 P1 | Gontrolprsses max 30bay 1147 - GAS
(*) Attacchi posteriori. (") Users rear side. () THEmOEERE
(**) Attacchi laterali contrapposti. (™) Users opposite sideways. () TSRO D BNERNE
COMANDO IDRAULICO
HYDRAULIC CONTROL K
RS
a0 _254.3%-262, bx%¥
n 3
v *-10. 3 ¥*
Ik
S~
i
I
Ly —
Pilotaggio (max 30 bar) () MsMv75
‘ P1 %ogqt&u/ ,fiﬂslér(e:_x max 5’30 bar) ‘ 1/4” - GAS ‘ (%) M5MV100
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SHAFT END
Hhir

TIPO 37.8
TYPE
E3:] ’ 03
05,
Dy TIPO
N ' TYPE D1 |oD2| D3 | D4 | D5
s§ 2
Y o/oan mm 314
S 3 | z14-12224° D | 1 b
. mm | 12.7 [345 | 555 | 7.87 | 35
— 7 | zet-teop | | R3S 0 |
. mm 377
8 | z23-16/32° D | 1 a
R
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MOTORI A PISTONI ASSIALI
A CILINDRATA VARIABILE AD ASSE INCLINATO

BENT AXIS AXIAL PISTON MOTORS
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ISTRUZIONI GENERALI DI IMPIEGO
OPERATING INSTRUCTIONS
EBIER A

FLUIDO IDRAULICO

Fluidi idraulici HLP (DIN 51224 parte 2)

Oli lubrificanti per motori APl CD (SAE) Fluidi
idraulici HLPV DIN 51224 parte 3 (J183).
TEMPERATURE LIMITE

DI FUNZIONAMENTO

Temperatura minima -20°C

Temperatura massima continua +90°C
Temperatura massima di picco +100°C

Deve essere verificata la rispondenza alla
viscosita del fluido richiesta per il corretto
funzionamento.

VISCOSITA

Minima 10 mm?#/s (per brevi periodi)

Massima 1000 mm?/s (per brevi periodi alla
partenza)

Campo di viscosita raccomandato 15-90
mm?/s

PRESSIONE DI FUNZIONAMENTO

IN ASPIRAZIONE

Pressione massima assoluta:

P min 0,8 bar

P max 2 bar

PRESSIONE DI DRENAGGIO

P max 2 bar (assoluti)

GRADO DI FILTRAZIONE

Le classi di contaminazione consigliate sono
le seguenti:

Classe 1S04406 20/18/15 (NAS1638 - 9)
INSTALLAZIONE

Prima di far funzionare la pompa, assicurarsi
che tutto il circuito idraulico sia accuratamente
riempito d’olio e disareato.

Filtrare I'olio di riempimento in modo da
garantire la classe ISO o NAS richiesta.
Prevedere nel circuito un sistema di filtraggio
che garantisca la classe ISO o NAS richiesta.
Avviare I'impianto lentamente a vuoto,
facendolo spurgare bene dell’aria residua
prima di applicare il carico.

Sostituire i filtri dopo le prime 50 ore di
lavoro.

Sostituire il filtro del circuito idraulico ogni 500
ore di funzionamento.

Sostituire il fluido idraulico come da specifiche
del fornitore.

In caso di mancato funzionamento di pompe
o motori HP HYDRAULIC non insistere
inutilmente; ricontrollare la corretta esecuzione
dell'impianto ed eventualmente contattare il
ns. ufficio tecnico.

Operare sempre prestando la massima
attenzione agli organi in movimento;

non utilizzare indumenti larghi o
svolazzanti.
Non approssimarsi a ruote, cingoli,

trasmissioni a catena o ad albero non
adeguatamente protette ed in movimento, o
che potrebbero iniziare a muoversi in qualsiasi
istante senza preavviso.

Non svitare e scollegare raccordi e tubi con il
motore in moto.

Evitare le fughe di olio, per prevenire
I'inquinamento ambientale.

HP Hydraulic si solleva da ogni
responsabilita  riguardante la  non
osservanza di queste indicazioni e del
rispetto delle normative di sicurezza
vigenti, anche se non contemplate nel
presente manuale.

HYDRAULIC FLUID

Use only HLP (DIN 51224 part 2) hydraulic
fluids.

API CD Engine lubricating oils (SAE). HLPV
Hydraulic fluids DIN 51224 part 3 (J183).
MAX WORKING TEMPERATURE

Min. temperature -20°C

Max continuous temperature +90°C

Max peak temperature +100°C

Check oil viscosity respects operation
requirements.

OIL VISCOSITY

Min. oil viscosity 10 mm?s (for brief intervals).
Max. oil viscosity 1000 mm?/s (for brief
intervals during start-up).

Recommended oil viscosity range 15-90
mm?/s.

INLET CONTINUOUS OPERATION
PRESSURE

Absolute max pressure:

P min 0,8 bar

P max 2 bar

DRAIN PRESSURE

P max 2 bar (absolute)

FILTERING RATIO

The suggested contamination classes are:
Class 1ISO4406 20/18/15 (NAS1638 - 9)
INSTALLATION

Before operation make sure the hydraulic
circuit has been completely filled with oil and
is purged from air.

Filter oil in order to guarantee a class equal to
required ISO or NAS class.

Equip the circuit with a filtering system that
guarantees a class equal to required ISO or
NAS class.

Start the machine slowly, without load, making
a good air purging before loading the circuit.
Replace filters after the first 50 hours working.
Replace hydraulic circuit filter each 500 hours
of work.

Replace hydraulic fluid as per supplier’s
specifications.

In case of failure of HP HYDRAULIC pumps
and motors, do not retry unusefully: recheck
the complete circuit assembling and,
eventually, contact Customer Service HP
Hydraulic - Bondioli&Pavesi.

attention to moving machine parts; do
'not use loose or fluttering clothes.
Do not approach to wheels, tracks, chain
drives or shaftings if they are moving and
not properly protected, or if they could start
moving suddenly and without any warning.
Do not screw out or link off connectors and
pipes if engine is working.
Avoid oil leak in order to prevent environment
pollution.
HP Hydraulic relieves from all and any
responsibilities concerning not compliance
with these instructions and observance of
safety rules in force, also if not provided
for in this manual.

Q When operating pay always your best

BONDIOLI
“"!l PAVESI

o]

TR

{XBRAIHLP ( DIN 51224 #2884 )
AP| CD $mHLEE M ( SAE

HLPV &5 ( DINV51224 53849 ) (J183

IERE
%@hmg -20°C
%ﬁﬁﬁ+%°
REEERE +100°C
REREE RS R
TR o
BOVEBNE  10FFEREY (EREE
17
%)ﬁ&/&ﬂiﬁ 1000F A ZXEH ( RE3HE
" ENZET
?&%/EZE% BE : 15-90FHZXEY
ﬂ&/ﬁil:l T E

iﬁﬂ}:‘tb
P min. 0,8 Bar
P max. 2 Bar
St 0 B
P max 2 Bar

B
ﬁ%/ﬁﬂi/ﬁ/n £
Kligse 1SO4406 20/18/15 (NAS1638 - 9)
;?;{’EZEU , BRERE B R R
J&é{ﬁglﬁi U REEESREEISOR
BERRERRAREEERS , WAREEESR
IR B|ISOHNASHT A
BBEHRE , FHAH , EAEEMIKEE
g-\é"m@
—RIAE50/MEE | BT,

LAF&I{’%OO/J\H‘JEQQE%%

RESAL SR Y 1 A B E R
WREMDALIAEE EFEREBH
BERELPHZEEE , REHKAHP
Hydraulic- Bondloll&Paves@F‘ RS

YBENEEEREND DS | FE

SIRRRED ORI,

AERED PN E AR L RIS
WRT P BEAH MRMNTEER
EARARSETHOELE, Eailgin
BN AEH RS B
HEURPIFE ISR,
PHmem‘TT% BFRRLEMIE
FrERNFERE , IRaEFaR LT R
FHZ2 T,
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HP BA

MOTORI IDRAULICI A CILINDRATA VARIABILE AD ASSE INCLINATO
VARIABLE-DISPLACEMENT AXIAL PISTON MOTORS
TEMAREEDRA

Il sistema & stato progettato in modo da

ottenere un elevato angolo di inclinazione

dei pompanti rispetto all’asse dell’albero

uscente. Rispetto a motori a piatto

inclinato che raggiungono i 18° I'angolo

di inclinazione nella versione Bent Axis

raggiunge i 25°.

Tale geometria permette:

- elevata coppia di spunto

- elevato range di variazione della
cilindrata

- elevata efficienza volumetrica e
meccanica

- elevata velocita massima

- elevate pressioni massime

The system has been designed in order
to obtain a high angle of inclination of
the pumps with respect to the axle of the
outgoing shaft.

With respect to motors with a tilted plate
which reach 18°, the angle of inclination in
the Bent Axis version reaches 25°.

This geometry allows:

- high static torque

- high range of displacement variation

- high volumetric and mechanical
efficiency

- high maximum reachable speed

- high maximum pressures

REE
X F

LRI, URBBHROEH
WA .

Il motore in oggetto € provvisto di valvola This motor is equipped with a standard ?ﬁ_ﬁ%ﬂ%%T_ﬁ\ﬁ}EWF%IﬁEE&
di scambio gigserie <F:)on strozzatore di exchange valve with choke diameter " °

: : P 1.7 mm.
diametro di 1.7 mm. La variazione della i . . .
cilindrata da massima a minima avviene gsg’/%‘;;ngrenn%}ismg;fsdo;g%igrga)gm‘gx NEABSPWHERNT NS RENE

f i io i i A3 A %E — ANEZ

batsa presaous cppure tramita comanda  Pressure_hydrauic control or by an  ZS RERFIAR e -t o
elettric?) in funziopn% delle richieste del g{leégﬁefomm/’ as requested by the ' -
cliente. Questa configurazione permette > . "

- : i This configuration allows an ample range N f3 A HE B A
e e S5 un oo dy 308 of varaon of dspiacement down to  KEELIHAS AR AR(C
rispetto alla massima. Nella versione a & Minimum of 30% with respect to the =E ° e
comando elettrico I'elettrovalvola ha un ~ MeXimum.
range di funzionamento in corrente di +
10% del valore nominale.

HP BA 80.11
Sl
SR VAl
A 4IWI7@/\\\\//
el
Bl 225\
H o W\

R

=

AT

) /;\\r//

AN
VN

WV a"’\

a-

N

BRSHK
B | SRR e oo piggTizone s
£3) AR En R ERE
™) CONTINUA INTERMITTENTE PICCO
CRERTS TR dERy (n'\"g)\(xv, (Mﬁ)\(/) MIN
cm® in® bar psi bar psi bar psi min-! min-! min-’' kg Ibs
HP BA 80 4,88 350 5075 400 5800 450 6525 3200 5000 500 38 84
109 6,65 350 5075 400 5800 450 6525 2900 4500 500 45 99
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DIMENSIONI
SIZE
R

HP BA080O

69 L1

1705
6- .II
79 77
3.11" .
: O
~| @
@ ®|®
A
©
o
ol %
©|0
| ©
281,5
11.08"
=

69

2.72"
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HP BA110

L1

69
2.72"

DIMENSIONI

SIZE
R

N
e W e — o MO

II
e =

8.15"

281.5
11.08"
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1SO 4 FORI
ISO 4 HOLES
1SO 4

@13.5
D0.53"

@140

1SO 4 FORI
ISO 4 HOLES
1SO 4 7,

@175 |
D0.69"

@160
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ESTREMITA ALBERI
SPLINE SHAFTS HP BA0O80O

R
COPPIA MAX
MAX TORQUE 510 Nem
BAHLE
77
3.03 32
1.26"
DIN 5480 W40x2x30x18 10
1 0.39"
ol 0.047 ||
o
@ |
Sifal
©
=
26 m
1.02"
HP BA110
COPPIA MAX
MAX TORQUE 680 Nem
BAHLE
90
3.54"
40
1.57"
DIN 5480 W45x2x30x21 10
0.39"
1L
. 0.04"
O |~ T
< |~
< -
Shtal
©
=
26 L]
1.02"
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POSIZIONE BOCCHE
POSITION OF PORTS HP BAO80O
HONVE
ﬂ POSTERIORI
REAR
=11
79
311"
= °l, ®
o =Bl &
oo oo
A D
i \&
[¢) o of3
(o] Q.
A = B I
L1
110
433"
POSTERIORI

REAR
BE
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POSIZIONE BOCCHE
POSITION OF PORTS
MOME

HP BA0O80O

LATERALI CONTRAPPOSTE
OPP)(szITE SIDEWAYS
53

LATERALI CONTRAPPOSTE
E OPPiZSITE SIDEWAYS

79

\
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M TIPO
T;ZSLJE M Nm mm P in
o G2 1/4” GAS BSPP 17 8 0,31
G6 3/4” GAS BSPP 90 19 0,75
G7 1” GAS BSPP 160 19 0,75

]
ki $ $ ar N7 25 1 57,15 | 2,25 | 27,76 | 1,09 20 0,79 M12 70

T o
1 TIPO M N P Q (0]
2= TYPE mm in mm in mm in mm in Nm
T

ON TIPO DIMENSIONE N P Q M
I\‘II o l T%’if %Zf mm in mm in mm in Nm
i [ N U2 1/4” 20 0,79 12 0,47 0,3 0,01 | 7/16”-20 UNF 17
! ] (8] 3/4” 41 1,61 20 0,79 0,3 0,01 |[1-1/16"-12 UNF 90
U7 1” 49 1,93 18 0,70 0,3 0,01 [1-5/16"-12 UNF 160
COMBINAZIONI
COMBINATIONS
HE
TIPO A-B L1-L2 a-b-x
TYPE INGRESSO/USCITA DRENAGGIO PILOTAGGIO
B3] INLET/ OUTLET DRAIN PILOT
3/ h A pii:9y:: ] £SHmA
G o Ge =
m u7 ué U2
m N7 G6 G2
m N7 U6 U2
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COMANDI
CONTROLS
ZEHTR HE BA

ELETTRICO A 2 POSIZIONI IDRAULICO DIRETTO A 2 POSIZIONI
ELECTRICAL, 2-POSITION DIRECT HYDRAULIC, 2-POSITION
BT RIES , 2- BEEREES , 22
12v 24V
95.5 b'e
3.76" /
CONNETTORE
CONNECTOR
EEE
DIN 43650
ol T
o tHRI=Y 6
[7 CIR CIR ‘K]
= o
S °
A - B
@® ®
[ I=—F
5
3'9 0
L1
INGRESSO | ROTAZIONE
INLET pirecion A Bocere
a0 @ B 0o
SINISTRA L1 Drenaggio
A LEFT Drain
INGRESSO | ROTAZIONE L2 wan
iiET | DiRecTion A pocce 5 PSR @i Gomando Tulen dreto
L fulil B o A b rme ERwEES
A SINISTRA L1 Brel_'laggio
i L2 o 300
DESTRA Elettrovalvola °
B RIGHT X Solenoid Valve 3
=l B @200
s
g
£ 100
k2 8
—‘ 20
X 20 700 200 300
T B Operating pressure
I
I
L YQA
L1
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ggMANg IS HP BA
NTROL
BHEAR

IDRAULICO A 2 POSIZIONI A BASSA PRESSIONE
HYDRAULIC, 2-POSITION - LOW PRESSURE
Bz, oM, RE

[

)
o3
=3 - 20 bar
INGRESSO | ROTAZIONE A Bocche 20
INLET DIRECTION Ports [ole} » 15 bar
5T B B pys)
SINISTRA L1 Drenaggio
A LEFT rain
= L2 o
DESTRA Pilotaggio
B RIGHT X Pilot
A £5#0 Vmin Vmax
Normalmente il motore é in cilindrata The motor is usually at maximum DXBERERAHE. FANALBEDZRE X"

displacement. By applying external HEBERNFK/.

pressure on pilot “X” the displacement is

changed to a minimum. _

To correctly change displacement, follow EWibSNZEHR , FLARNEHEE REEAR,
the pilot pressure values as shown in the

chart.

massima. Applicando una pressione esterna
sul pilotaggio si ottiene la variazione di
cilindrata alla minima.

Per una corretta variazione della cilindrata
attenersi ai valori di pressione di pilotaggio
riportati nel diagramma.

ACCESSORI
ACCESSORIES
Wi

EXCHANGE VALVE (5- 7 I/min)
SR (57 IImin )

95.5
3.76" 79

m VALVOLA DI SCAMBIO (5 - 7 I/min)

—N
‘ﬁ'@“
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ISTRUZIONI PER L'ORDINAZIONE
ORDERING INSTRUCTIONS
T8 =Bl

HP BA

1080“25“ I H E

(allp|e|v]-.

SERIE
SERIES
A5l

(PRODOTTO
PRODUCT
AR

BA - Motori a cilindrata variabile

BA - Variable-displacement
motors

BA - ERDX

\ J

ESECUZIONI
SPECIALI

ACCESSORI
ACCESSORIES
o

V - valvola di scambio
V - exchange valve

) 4 Voo R
CILINDRATA STANDARD g
S_TANDARD DISPLACEMENT - N

b HE R COMANDI
080 - 110 CONTROLS

N 7 BHEFRX

(CILINDRATA MINIMA ) E - Elettrico (12 V) a2 posizioni
MIN. DISPLACEMENT F - Elettrico (24 V) a2 posizioni

N H - Idraulico diretto a 2 posizioni
BER ! A 2 P
L b, K - Idraulico a 2 posizioni
a bassa pressione
FLANGIA E - 12 Velectrical, 2-position
ELﬂNGE F - 24V electrical, 2- position
E= H - Direct hydraulic, 2-position
K - Hydraulic, 2-position - low pressure
1 -1SO 4 fori
I - ISO 4 holes E - BEIEHI2{R, 201
I-ISO 4%, F - EERBI244K | 202
H - EEREES, 201

L ) K - &RE, 2L, |RE

(ESTREMITA ALBERO g N
-gé"né"'f PROFIL POSIZIONE BOCCHE

¥t POSITION OF PORTS
B - DIN 5480 MO E
W40x2x30x18 L - Laterali contrapposte
D - DIN 5480 || P - Posteriori
W45x2x30x21 L - Opposite sideways
\ P - Rear
L - %‘—5&
BOCCHE P~ =2 )
PORTS
p::|m|
Vedi tabella
See chart
=B
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